A. Zaborski, Zwiazki rézniczkowe sit przekrojowych

Zwigzki rézniczkowe pomiedzy sitami przekrojowymi dla tuku
plaskiego
Rozpatrzmy réwnowage elementu o dlugosci ds preta o osi krzywej plaskiej, obcigzonego
obciazeniem ciagtym g - normalnym do osi, oraz p - stycznym do osi. Zaréwno obcigzenie jak
i sity przekrojowe zaznaczamy zgodnie z przyjeta konwencja znakowania.
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Obciazenia mozemy zastapi¢ wypadkowymi, ktére zgodnie z tw. Lagrange’a oraz po
zaniedbaniu matych wyzszego rz¢du przedstawia rysunek obok. Wycigty element powinien
znajdowac si¢ w réwnowadze.

Obliczajac sume rzutdéw sit na pionowa 0§ symetrii, mamy:
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dla sumy rzutéw sit na 0§ pozioma:
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a dla sumy momentéw wzgledem punktu A:
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Dzielac réwnania przez As i uwzgledniajac, ze dla matego kata A¢ jest:
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orazze dla As—>0 = f(s+aAs)— f(s), otrzymamy ostatecznie:
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Pochodna momentu zginajacego po wspodtrzednej tukowe;j jest réwna sile poprzecznej (z
doktadnoscia do znaku: zaleznie od przyjetej konwencji znakowania). W przekroju zerowania
si¢ sily poprzecznej moment zginajacy osiaga warto$¢ ekstremalna.

Uwaga: Znaki w wyprowadzonych réwnaniach zaleza od przyjetej konwencji znakowania
obciazen i sit przekrojowych.



